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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

TOM I
Roboty pomiarowe i prace geodezyjne

Przedmiot zamodwienia:

Przebudowa i budowa magistrali sieci cieptowniczej od komory C29 do komory C31 wraz z
odgatezieniem magistralnej sieci cieptowniczej od komory C29A do komory C29A/P1 oraz
kanalizacjg teletechniczng oraz kanalizacjg teletechniczng przy ul. Woronicza w Warszawie -
Czes¢ Il (od ok. 1,0 m przed komorg C29A do komory C29 wraz z odgatezieniem od komory C29A
do komory C29A/P1) polegajaca na wykonaniu robét budowlanych, zgodnie z zataczong do
czesci lll SWZ dokumentacjg projektowq i formalnoprawna.

W ramach projektu:
Modernizacja systemu cieptowniczego na terenie m. st. Warszawy w celu poprawy efektywnosci
energetycznej na lata 2025-2029 - Etap |
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznych sg wymagania szczegétowe dotyczgce wykonania i
odbioru robét pomiarowych i prac geodezyjnych dla zadania:

Przebudowa i budowa magistrali sieci cieptowniczej od komory C29 do komory C31 wraz z odgatezieniem
magistralnej sieci cieptowniczej od komory C29A do komory C29A/P1 przy ul. Woronicza w Warszawie -
Czes¢ Il (od ok. 1,0 m przed komorg C29A do komory €29 wraz z odgalezieniem od komory C29A do
komory C29A/P1)

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje Techniczng jako cze$¢ Specyfikacji Istotnych Warunkdéw Zamodwienia (SIWZ), nalezy
odczytywac i rozumie¢ w odniesieniu do wykonania Robét opisanych w pkt. 1.3.

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
majgcych na celu odtworzenie przebiegu trasy projektowanej sieci cieptowniczej oraz wyznaczenie kolizji z
projektowang siecig cieptowniczg.

Zakres prac realizowanych w ramach robdt pomiarowych i prac geodezyjnych obejmuje:

1) Roboty przygotowawcze:

a) Uzyskanie przed przystgpieniem do rob6t od Zamawiajgcego danych zawierajgcych lokalizacje i
wspotrzedne punktow gtéwnych trasy,

b) Przeprowadzenie obliczeh i pomiardw geodezyjnych niezbednych do szczegétowego wytyczenia
robét.

c) Dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatéw, urzgdzeh i sprzetu budowlanego.

2) Roboty zasadnicze:

a) Roboty pomiarowe zwigzane z budowg obiektéw technologicznych i sieci instalacyjnych:

- wytyczenie gldwnej osi lub punktéow charakterystycznych (sytuacyjne i wysoko$ciowe) obiektow
technologicznych,

- wytyczenie gtdwnej osi lub punktéw charakterystycznych (sytuacyjne i wysokoSciowe) sieci.

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokoSciowych (reperéw roboczych),

- zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

b) Roboty zwigzane z wytyczeniem punktéw wysokoSciowych drdg i chodnikéw, a w szczegdlnosci:

- wyznaczenie (sprawdzenie) sytuacyjne i wysokoSciowe punktéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysokoSciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokoSciowych (reperéw roboczych),

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

- zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
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sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
c) Roboty pomiarowe niezbedne do wykonania dokumentacji i inwentaryzacji powykonawcze;j.

3) Roboty koricowe, konieczne do podpisania protokotu odbioru robét:

a) Wykonanie pomiaréw sprawdzajgcych spadki i usytuowanie giéwnych elementéw obiektow
budowlanych w wykopie przed zasypaniem oraz ich inwentaryzacja.
b) Inwentaryzacja elementéw naziemnych po wykonaniu prac nawierzchniowych.

2. OKRESLENIA PODSTAWOWE

OkreSlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami,
Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robdt (WTWIiOR) i postanowieniami Umowy.

Ponadto:
Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczgtkowy i kohcowy punkt

trasy.
Reper - trwaly (zwykle odci$niety w odlewie Zeliwnym) znak, utrwalajgcy w terenie punkt sieci niwelacyjnej

o wyznaczonej wysokoSci n.p.m.

3. INFORMACIE O TERENIE BUDOWY

Informacji o terenie budowy zostaty podane w ST tom | pkt. 3.

4. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce robdt podano w ST tom | pkt. 4.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$C ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacjg

projektowg i specyfikacjg techniczng wykonania i odbioru robét.

5. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw podano w ST tom | pkt. 13. Materiatami stosowanymi przy
pracach geodezyjnych objetych niniejszymi ST s3:

- paliki drewniane @ 15-20 mm i dtugo$ci 1.5 do 1.7 m,

- paliki drewniane @ 50-80 mm i dtugo$ci okoto 0,30 m,

- prety stalowe @12 mm i dtugosci 30 cm,
stupki betonowe lub rury metalowe dtugosci ok. 0,50 m. ,Swiadki" powinny mie¢ dtugo$é okoto 0,50
m i przekréj prostokatny,

bolce stalowe @ 5 mm i dlugosci 0,04 - 0,05 m dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni,

- farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktéw).

6. SPRZET
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Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST tom | pkt. 14.

Prace zwigzane ze stabilizacjg i oznaczeniem gtéwnych elementow, tras sieci, instalacji i drég oraz reperéow

roboczych bedg wykonane recznie. Do robdt geodezyjnych objetych niniejszymi ST nalezy stosowaé
nastepujgcy sprzet:

teodolity lub tachimetry,
niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

taty,

tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do prac pomiarowych powinien gwarantowaC uzyskanie wymaganej doktadnosci

pomiaru.

7. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST tom | pkt 15.

Sprzet i materiaty objete niniejszymi ST mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

8. WYKONANIE ROBOT

8.1

3)

4)

Wymagania ogoélne

Ogdélne wymagania wykonania robét podano w ST tom | pkt. 16.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych PN i
PN EN, Wymaganiami na dokumentacje geodezyjng i postanowieniami umowy.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami Gtéwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii (G.U.G. i K.) przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegétowego wytyczenia robot.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé inspektora nadzoru Zamawiajgcego o wszelkich
btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i reperéw roboczych.

Wykonawca zobowigzany jest wytyczyC i zastabilizowaé w terenie punkty gléwne obiektéw
budowlanych oraz punkty wysokoSciowe (repery robocze) dla kazdego punktu charakterystycznego
inwestycji i dostarczyC inspektorowi nadzoru szkic wytyczenia i wykaz punktéw wysokoSciowych.
Wykonawca powinien  natychmiast poinformowaC inspektora nadzoru o wszelkich bftedach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreSlone w dokumentacji projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, Ze rzeczywiste rzedne terenu
istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomic
inspektora nadzoru. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed
podjeciem odpowiedniej decyzji przez Zamawiajgcego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robét. JeZeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone
przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do
dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji rob6t nalezg do
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8.2

2)

3)

4)

5)

8.3

obowigzkéw Wykonawcy.

Wyznaczenie trasy i punktéw wysokosciowych dla obiektéw technologicznych, sieci, drég i
chodnikéw

Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa, w szczegdlnoSci uzgodnienie z
narady koordynacyjnej, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej i innej oshowy
geodezyjnej okreSlonej w dokumentacji projektowej oraz w oparciu o informacje przekazane przez
Zamawiajgcego. Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesunigete wiecej niz 3 cm
w stosunku do projektowanych, a rzedne punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do
jednego cm w stosunku do rzednych okreSlonych w dokumentacji projektowe;.

Punkty wysoko$ciowe (repery robocze) nalezy wykonaé dla kazdego punktu charakterystycznego
inwestycji.

Repery robocze nalezy zatozyC poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem trasy sieci cieplnej i
obiektéw towarzyszgcych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty state na stabilnych,
istniejgcych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy
zatozy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposdb wykluczajgcy osiadanie.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresSlaé z takg doktadnoScig aby Sredni bigd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny byC wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

Punkty osnowy geodezyjnej

Demontaz i wznowienie (odtworzenie) punktow osnowy geodezyjnej nalezy prowadziC zgodnie z

warunkami technicznymi opracowanymi i udostepnionymi przez Biuro Geodezji i Katastru Urzedu m.st.

Warszawy, na podstawie Ustawy Prawo Geodezyjne i Kartograficzne.

8.4
1)

2)

3)

8.5
1)

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopdw na
powierzchni terenu (okresSlenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w
miejscach wymagajgcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robo6t i w miejscach
zaakceptowanych przez inspektora nadzoru.

Do wyznaczania krawedzi wykopow nalezy stosowaC dobrze widoczne paliki lub wiechy. Odlegto$¢
miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy.
OdlegtosSC ta co najmniej powinna odpowiadaé odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaC¢ wykonanie wykopdéw o ksztatcie zgodnym z
dokumentacjg projektowa.

Dokumentacja i inwentaryzacja powykonawcza

Wykonawca zobowigzany jest opracowaC i przedtozyé inspektorowi nadzoru, przed przyjeciem
robot, dokumentacje powykonawczg przedstawiajgcg wszystkie obiekty tak, jak zrealizowat je
Wykonawca, z zaznaczeniem lokalizacji, wymiardw i detali wykonanych robét. Dokumentacja musi
byC przygotowana zgodnie z aktualnie obowigzujgcymi przepisami prawa w Polsce oraz zgodnie z
Wymaganiami na dokumentacje geodezyjna.
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2)

3)

4)

5)

Po zakonczeniu budowy (lub jej czesci) Wykonawca sporzgdza powykonawczg Dokumentacje
Geodezyjng obejmujgcg: mapy, szkice itp. Kopie mapy wykonanej w ramach dokumentacji
geodezyjnej ze sprawozdaniem technicznym nalezy przekazaé do oS$rodka dokumentacji
geodezyjno-kartograficznej. Wykonawca ma obowigzek uzyskaC potwierdzenie na mapie wniesienie
zmian do zasobdw panstwowych i przekaza¢ Zamawiajgcemu w 2 (dwdch) egzemplarzach.

W ramach geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej Wykonawca jest zobowigzany do
dostarczenia Inwentaryzacji geodezyjnej powykonawczej, opracowanej zgodnie z ze Specyfikacjg
techniczng w wersji papierowej w 3 kpl + 1 kpl dla kazdej umowy dotyczgcej realizacji inwestycji
liniowej oraz:

a. o$wiadczenia geodety, ze sieC cieptowniczg i przylacza sieci cieptowniczej wykonano
zgodnie z uzgodnieniem z narady koordynacyjnej (dawniej ZUDP), oraz pliku wsadowego w
formacie dwg z wynikami inwentaryzacji po wykonaniu elementdw sieci cieptowniczej,

b. dla dziatek pozadrogowych bedgcych wlasnoScig Miasta st. Warszawy przekazanie
oddzielnego o$wiadczenia geodety, ze sie¢ cieptowniczg i przylgcza sieci cieptowniczej
wykonano zgodnie z uzgodnieniem z narady koordynacyjnej (dawniej ZUDP), oraz
oddzielnego pliku wsadowego w formacie dwg z wynikami inwentaryzacji po wykonaniu
elementow sieci cieptowniczej,

W ramach geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej Wykonawca jest zobowigzany do
zamieszczenia na plycie CD:

a. Wektorowego przebiegu zainwentaryzowanej sieci cieplnej we wspétrzednych Warszawa
25 w formacie DWG 1z oznaczeniem poszczegdlnych punktéw charakterystycznych
(zatamania, studzienki, odgatezienia itd.),

b. Wykazu zinwentaryzowanych punktow jw. z podaniem wspétrzednych XYH-plik tekstowy.
Dokumentacja powykonawcza geodezyjna musi zawieraC Informacje podpisang przez Geodete
zgodnie tresScig art. 57 ust.1 pkt 5 ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane (tekst jednolity
Dz. U.z 2024 r. poz. 725, 834, 1222 z p6zn. zm.)

9. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

9.1

Ogélne zasady kontroli jakos$ci robé6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakoSci robét i materiatéw. Wykonawca zapewni

odpowiedni system i Srodki techniczne do kontroli jako$ci robot na terenie i poza placem budowy.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat

Technicznych przez jednostki posiadajgce odpowiednie uprawnienia i certyfikaty.

9.2

Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrole jakoSci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy i punktéw wysokoS$ciowych

nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okre$lonych w instrukcjach i wytycznych Gtéwnego Urzedu Geodez;ji i
Kartografii (GUGIK).
Nalezy sprawdzi¢ potozenie i wysokoSci gtéwnych punktéw geodezyjnych obiektow inwestycji.

10. ODBIOR ROBOT

Odbidr robodt nastgpi razem z odbiorem wykonania s.c. na zasadach opisanych w ST tom | pkt 19.
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Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ich iloSci, jako$ci i wartoSci.

Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robdét zgodnie z postanowieniami umowy oraz
obowigzujgcymi Normami Technicznymi (PN, PN-EN).

11. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnosci zostang dokonane zgodnie z zapisami ST tom | pkt 20.

12. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna 0-3. Ogodlne zasady kompletowania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978
Instrukcja techniczna G-2. WysokoSciowa osnowa geodezyjna, GUGIK.
Instrukcja techniczna Kg. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK.

Instrukcja techniczna Kg. Pomiary sytuacyjne i wysokoSciowe, GUGIK.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

oraz inne obowigzujgce polskie normy lub odpowiednie normy krajow UE w zakresie przyjetym
przez polskie prawodawstwo.
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